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K.I.{SAMEN Jacobus x Guard x Delta Fidelity ¢« aAa: 462513

Batenburg Jacques
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Melkveebedrijf Batenburg, Giethoorn

Pedigree a taux élevés

Code aAa, lignée maternelle a succes (Ginster)
Bons caractéres de santé et grande longévité
Super reproducteur

alAa 462

Grashoek Tonnie 119 (p. Jacques)
Prop.: Fok- en melkveebedrijf K.I. Samen B.V., Grashoek
(NL)
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k.1. (GAMEN LA PRATIQUE FAIT PREUVE

INFOS TAUREAU
Nom Batenburg Jacques )
Date de naissance 2020-03-18
N° national NL 937021743 , .
Durée de gestation 278
KI Code (NL) .
Caséine kappa AB
PFW code C
Caséine béta Al1/A2
Code aAa 462513
Famille de vaches Ginster
Robe /B
, Couleur dose Pistachegroen
Lignée 100% HF
Delta Topgear d'
Jacobus d'
Red Rocks Delta Jyll 0
Guard d'
Batenburg Ginster 3800 ,Q
. Batenburg Ginster 2056 Rf ,P
2.02 352jrs 9073kg 5.72% 4.06%
3.03 338jrs 10362kg 5.66% 4.25%
88898587 VG 87 Production de vie (6 l.act)

(1876jrs) 59232kg 4.82% 4.05%

83908887 VG87

Alger Meekma

Batenburg Ginster 3800 (VG 87)
(mére de Jacques)
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LA PRATIQUE FAIT PREUVE

K.I.{SAMEN

INDEXATION
NVI Inet Longévité % CD Filles trpx
28 35 236 95 88 43
Index production
% CD  Filles trpx Squelette — 95
97 525 232 Mamelle f— 104
KGlait % TB % TP KG gras KG protéine  Inet Membres | 99
-742 0.66 0.15 29 -12 35 Total morphologie n 101
.
— A Taille au sacrum = 96
Facilité de vélage — 96 o
Survie vx. — 94 P0|tr|n.el P 106
Index viande i 104 Capacite | 100
Caractére laitier ] 101
Fertilité j— 103 Inclinaison bassin — 91
NR | 100 Largeur ischions — 96
VvV f— 105 Membres vue arriére - 97
Fac. au vél — 93 Angle jarret L 97
Viabilité vx. — 93 Angle sabot [ 102
Persistance — 96 Positionnement - 102
Tardivité — 106 membres avant
Santé pis | 99 Locomotion | 100
callas | 100 Attache avant f— 105
Vit traite | 97 Implantation des trayons - 95
Efficacité robot de - 98 CAZILS
traite Longueur trayons - 102
Intervalle robot de Profondeur du pis - 102
traite p— 105 Hauteur attache arriere j— 103
Adapt.ation au robot - 103 Ligament central n 101
de traite Plac.trayons arr. n 99
Santé du sabot ] 101 Equilibre du pis — 105
Caractére | 100
Poids vif o 102
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